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5 arai 6 arai 8 arai 10 ary 10 ary 15 ary 20 ary 20 ary 20 ary 50 ary
RTK + 140° RTK arba NRTK | RTK arba NRTK | LiDAR + 140° |NRTK + LiDAR +| LIiDAR + 140° LIiDAR + 140° |NRTK + LiDAR +| RTK arba NRTK |RTK arba NRTK +
kamera + 140° kamera | + 140° kamera kamera 140° kamera kamera kamera 140° kamera + 360° kameros 360° kameros

2 Priekiniai ratai| VWD (Visi3 [ AWD(Visi3 |, o liniairatai | AWP VISI3 |5 Galiniai ratai | 2 Galiniai ratai | AP V1S3 awD (visi 4 ratai)| AWD (Visi 4 ratai)
ratai) ratai) ratai) ratai)
2.55 Ah 2.55 Ah 5.1 Ah 5.1 Ah 5.1 Ah 7.65 Ah 10 Ah 10 Ah 10 Ah 15 Ah
10 val. 10 val. 13 val. 12 val. 14 val. 16 val. 18.5 val. 20.5 val. 8 val. 15 val.
17° 24° 24° 24° 29° 24° 24° 29° 40° 40°
3 5 5 6 6 6 6 6 12 12
20 - 60 mm 20 - 60 mm 20 - 60 mm 20 -70 mm 20 -70 mm 20 -70 mm 20 -70 mm 20 -70 mm 20 - 100 mm 20 - 100 mm
12 20 20 20 20 20 20 20 120 120
180 mm 180 mm 180 mm 220 mm 220 mm 220 mm 220 mm 220 mm 430 mm 430 mm
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